	项目名称
	动物中心显微操作系统相关设备1批

	使用科室
	国家中心

	一
	基本要求

	1.1
	数量：1批；

	1.2
	用途：实验动物中心生物样本显微操作，包括动物解刨、细胞提取和注射等； 

	1.3
	本需求为打包项目，同一供应商需响应所有品目。

	二
	主要功能及参数

	品目一
	锻针仪*1

	1.1
	加热操作器调节范围 XYZ:≥14mm；

	1.2
	移液操作器调节范围 X:≥12mm ，Z:≥28mm；

	1.3
	显微镜调节范围 Y:聚焦粗/细同轴旋钮0-30mm，Z:倾斜微调控制旋钮-约3°；

	1.4
	放大倍数50倍/100倍；

	1.5
	适用玻璃毛细管外径包括但不限于ø1mm、ø1.2mm、ø1.5mm等；

	
	主要配置及附件

	1
	主机1台； 

	2
	电极夹持器*1，脚踏开关*1，目镜*1,物镜*1、玻璃电极*400等；

	品目二
	小鼠IVF系统（体外受精）*1

	2.1
	双人工作台，可安装一套倒置显微镜与一套体视显微镜，工作站提供光源，满足配子/胚胎的操作需求；

	2.2
	垂直层流，风速控制范围：0.2~0.5m/s，精度±0.02m/s；风速可调，可设置高档风速≥0.3m/s和低档风速≤0.25m/s；独特的风道设计，能够提供均匀的风速，气流速不均匀度≤10%，无涡流、无向上气流，无死点；

	2.3
	采用VOC预过滤与HEPA高效过滤的双层过滤系统，0.3μm以上的尘埃粒子过滤效率≥99.995%，达到国家标准的百级洁净度；

	2.4
	工作台操作空间尺寸≥1800mmx550mmx750mm（长*宽*高）；

	2.5
	采用医疗级321不锈钢桌面，配置一个超大加热台面，尺寸≥800x500mm（W×D），温度精度≤±0.1℃，温度均一性≤±0.2℃；

	2.6
	具备ITO镀膜自发热玻璃，直径为90mm，温度独立控制，温度控制范围为室温+5℃～45℃，精度≤±0.1℃,稳定性≤±0.2℃

	2.7
	采用LED灯为体视显微镜提供光源照明，亮度连续可调，照度范围0-2000Lux，色温：3000~3500K；

	2.8
	根据工业造型进行独立静压箱设计，材料采用医疗级吸声材料，整机高速运行时能耗低、噪音低、振动小，高风速运行时噪音≤55dB，低风速噪音≤50dB，高风速条件下振动幅度≤5μm；

	2.9
	配置≥20寸电脑显示屏，可连接多种相机，屏幕可实现一键切换；

	2.10
	配置地面支撑结构的机械防震支架，与操作台面隔离，三重防震系统满足多重防震，同时减少来自地面、风机以及人为碰撞产生的振动；

	2.11
	工作站下方内嵌一体式电脑主机层架，专用理线通道；

	2.12
	配置≥7寸触控显示屏，实时监测仪器的各项参数，并可预约开关机时间、设置风速、滤膜耗材预警等，提供声光报警，并记录详细的报警信息；

	2.13
	工作站进风口和预滤膜设置在工作站后侧；

	2.14
	配键盘支架及体视显微镜原厂光源支架；

	
	主要配置及附件

	1
	主机 1 套，高效过滤器5个；

	品目三
	解剖镜*1

	3.1
	目镜倍数：10X大视野平场目镜，视场直径≥φ22mm；

	3.2
	物镜倍数：0.65X-4.5X物镜变倍比≥1:6.5；

	3.3
	双目观察头，瞳距：55-75mm，视度调节：±5屈光度，45°倾斜，360°旋转；

	3.4
	视场范围：5mm-30mm；

	3.5
	总放大倍数：6.5X-45X(10X目镜）；

	3.6
	调焦机构：调焦手轮松紧可调，工作距离：100mm(10X目镜）-200mm(10X目镜+0.5X辅助镜）；

	3.7
	LED双光纤冷光源

	3.7.1
	可用于显微镜侧照明、体视显微镜照明等进行精细操作，如脑立体定位、脑卒中模型等精细手术造模；

	3.7.2
	LED 专业恒流驱动芯片，调光性好，无色温漂移；

	3.7.3
	静音散热风扇，保证 LED 长期运行可靠；

	3.7.4
	光源：高功率 LED 白光，功率≥ 20W ，光照强度<80Lm；

	3.7.5
	色温5500±500K ，显色指数>80%；

	3.7.6
	LED 衰退周期不少于20000h；

	3.7.7
	运行噪音<55dB；

	3.8
	热玻璃珠灭菌器

	3.8.1
	灭菌器容量（直径*深度）≥40mm*80mm；

	3.8.2
	玻璃珠容量≥300g；

	3.8.3
	设定温度范围：100℃-300℃；

	3.8.4
	灭菌时间：≤5s；

	3.8.5
	控温精度：≤±5℃；

	3.8.6
	升高到最高温度所需时间：≤25min；

	
	主要配置及附件

	1
	体视显微镜主体1套

	2
	LED冷光源主机2套，双支光纤2套；

	3
	玻璃珠灭菌器主机1套，干玻璃珠1袋；

	品目四
	呼吸麻醉机*1

	4.1
	采用标准的开放式呼吸非循环回路式设计，减少死腔；

	4.2
	可用于大鼠、小鼠、兔子、猫、仓鼠、豚鼠等≤7kg动物的吸入式麻醉；

	4.3
	蒸发器输出压力波动范围P≤2.5kPa，内部可承受≥50kPa压力无泄漏，使用温度范围10-35℃；

	4.4
	蒸发器容量≥120ml，带流量和温度自动补偿功能；

	4.5
	流量计可控范围0-4L/min，圆柱形浮子指示；

	4.6
	独立的诱导盒和面罩开关，开关寿命高于10万次，支持同时开启完成双通道实验；

	4.7
	快速充氧开关斜面设计，符合操作习惯；最大充氧速度≥10L/min，以最快速度排除管道或麻醉诱导盒中的残余麻醉混合气体；

	4.8
	可连接氧气钢瓶、制氧机、空气泵，可选择氧气、空气、笑气、氮气、二氧化碳等作为供气气源；

	4.9
	蒸发罐全检机制：蒸发器出厂全检，每一只都精准质检，提供生产厂家出具的测试报告。

	4.10
	输出浓度可调，输出不受流量、温度、流速、压力变化影响，安全锁定装置防止麻醉药意外挥发，良好的温度和流量补偿性能，10℃低温仍然保持准确的浓度输出;

	4.11
	旋转浓度调节盘，异氟烷浓度调节范围0-5%，输出精度高；

	4.12
	可根据实验要求和不同种类不同大小动物选择各种规格配件（诱导盒、麻醉面罩、麻醉气体回收系统等）；

	
	主要配置及附件

	1
	麻醉机主机 1 套，回收器 1 套，大小鼠麻醉面罩 1 套，空气泵1台，过滤罐（大号6个）1箱，异氟烷1箱；

	品目五
	Erbe高频电刀*1

	5.1
	具备两种输出控制模式：交控模式，自动模式；

	5.2
	根据凝血程度自动调节输出功率大小；

	5.3
	低电压输出有效地较少镊尖火花产生，从而减少对神经肌肉的刺激；

	5.4
	最高≤5秒延迟输出功能，更安全有效；

	5.5
	配备特殊的双机刀笔能实现双极电切功能；

	
	主要配置及附件

	1
	主机 1 套；

	品目六
	恒温动物手术台*1

	6.1
	实时监测加热垫和探头温度，并有电路控制达到双重安全保护；

	6.2
	双通道显示界面，可同时给两只动物保温，并且可独立操作；

	6.3
	实时显示加热垫工作状态进度条，并监测通道工作状态：如空转(IDLE)、警示(WARNING)、和正常工作(WORKINIG)等；

	6.4
	快速升温，温度控制精度高，设置范围20-45℃，分辨率≤±0.1℃，精度≤±0.2；

	6.5
	实时显示测量温度、设置温度、加温状态、运行状态、故障提醒等功能；

	6.6
	硅胶材质加热垫，耐高温，易清洁，可选择多种不同大小规格加热垫，适应不同实验平台；

	6.7
	配有相应的隔热层，防止金属台面的温度流失，影响保温效果；

	
	主要配置及附件

	1
	体温维持仪主机1套、加热垫1个、温度探头1个；

	品目七
	恒温台*2

	7.1
	用于受精卵显微操作样本温度维持；

	7.2
	温控范围：室温-60℃；

	7.3
	玻璃厚度≤1.0mm；

	7.4
	其一加热面积：W160±2 mmxD150±2 mm，其二 W230xD150±5 mm；

	
	主要配置及附件

	1
	恒温台2 套

	品目八
	防震台*1

	8.1
	用于显微操作防震；

	8.2
	可有效衰减环境振动（如地面振动、仪器振动）；

	8.3
	不锈钢表面材质，耐腐蚀，兼具刚性；

	8.4
	尺寸≥100*80cm；

	
	主要配置及附件

	1
	防震台 1 套

	品目九
	注射系统*1

	
	由双臂显微操作、压电陶瓷破膜仪以及全自动脑立体定位仪组成，用于受精卵显微操作及注射、小鼠脑立体定位及注射；

	9.1
	双臂显微操作

	9.1.1
	X/Y/Z轴电动粗调三维微操作手，最大移动距离≥20mm；

	9.1.2
	X/Y轴最大移动速度：≥0.5mm/s，高速模式速度：≥1mm/s；

	9.1.3
	Z轴最大移动速度：≥1mm/s，高速模式速度：≥2.5 mm/s；

	9.1.4
	X/Y/Z轴油压微调三维微操作手，最大移动距离≥10mm，角度可调；

	9.1.5
	手动注射器：气压吸持，油压注射；

	9.2
	压电陶瓷破膜仪

	9.2.1
	核心的振动组件为压电晶体；

	9.2.2
	Piezo 控制主机；

	9.2.3
	Piezo驱动单元,移动范围约±5 mm ,移动速度最快≥0.04 mm/s, 移动分辨率≤0.1μm；

	9.2.4
	控制模块,手触控屏幕,有三种模式选择:Standard , ICSI , Expart；每种都分别有≥15段速度调整,≥16段强度调整，Expart可记忆≥5个参数；

	9.2.5
	操作脉冲可调节：1/2个脉冲或2/3个脉冲；

	9.2.6
	足踏切换器具有控制操作状态切换及启动的功能；

	9.3
	全自动脑立体定位仪

	9.3.1
	操作臂上下、左右、前后移动范围≥80mm，搭配高精度丝杆，运行精度≤1μm；

	9.3.2
	操作臂垂直方向可≥180°旋转并可在该范围内任意位置锁定，分辨率≤2°；水平方向可360°旋转并可在该范围内任意位置锁定，分辨率≤5°；

	9.3.3
	≥4种定位仪控制移动功能；

	9.3.4
	定位仪移动速度调节功能，在软件中可设置三轴移动速度，其中AP轴和ML轴有≥5种移动速度可选，DV轴有≥8种移动速度可选，在微操端可通过按键对三个轴以一定速度进行移动；

	9.3.5
	脑图谱校准功能，通过四点（Bregma点、Lambda点、左位点、右位点）确定动物颅骨与脑图谱的比例以及冠状/矢状/水平面的倾斜角度并同步至脑图谱，无需调平也能精准定位；

	9.3.6
	自动开颅程序，≥2种形状选择：方形或圆形，长宽或直径参数（输入范围：0~20mm）及深度（输入范围：0~20mm）；

	9.3.7
	多位点程序设定，用户可手动输入或脑图谱上选择≥10个坐标，含多种移动触发模式：包括等待时长、接收信号、手动和注射模式等等；

	9.3.8
	组织移除程序，≥2种形状选择，长宽或直径参数输入范围：0~20mm，深度输入范围：0~20mm；支持2多种针头规格27G、30G等，≥6个梯度的密度系数设置；含有三维视图，显示层数并实时显示组织吸除的进程；

	9.3.9
	Z轴回缩功能，当用户定义Bregma/Lambda点之后，定位仪在执行X、Y方向的移动时，无论探针位于Z轴的任意位置，需要使探针先回缩至高于动物头骨表面回缩的位置，保证电机的水平方向移动不会触碰到动物的头骨，回缩距离可调，范围为0-10mm；

	9.3.10
	具有消隙功能，采用高精度的步进电机与主机螺旋杆连接，通过软件精密算法来消除电机反向运动时电机齿轮间缝隙引起的误差；

	9.3.11
	注射精度高，最小注射速度≤0.02nL/s，最小注射体积分辨率≤0.1 nL；

	9.3.12
	具备填充、排空功能，填充或排空速率10~200 nL/s，注射速率0.02nL~200 nL/s；

	9.3.13
	注射量程0.5 nL-5000 nL；

	9.3.14
	可设置抬针的回缩速度≥9种可选：包括2.00 mm/s 、1.00 mm/s、0.50 mm/s、0.20 mm/s 、0.10 mm/s 等；

	9.3.15
	钢针活塞可以一键回到初始位置，复位速率≥200 nL/s ；

	9.3.16
	无需另外安装微量注射器/微量进样器，直接搭配玻璃毛细管使用；

	9.3.17
	配备颅钻，最高转速≥35,000rpm；

	9.3.18
	颅钻可以选择正向或逆向旋转；

	9.3.19
	颅钻开关可以手动或脚踏方式控制；

	9.3.20
	颅钻可通过颅钻夹持器固定到脑立体定位仪，通过操作臂的上下移动进行微步进控制；

	9.3.21
	可根据实验要求选择0.5-1.0mm范围内多种规格钻头；

	
	主要配置及附件

	1
	双臂显微操作 1 套、压电陶瓷破膜仪1 套、全自动脑立体定位仪 1 套；

	三
	主要配置及附件

	3.1
	详见各品目参数内；

	四
	售后服务要求

	4.1
	原厂质保期不少于（ 5 ）年                           

	4.2
	大型设备（单价≥10万元）、特种设备、强制计量设备、急救及生命支持类设备、院感及生物安全相关设备等，验收时需提供经采购人认可的且具有资质的检测机构出具的检测合格报告，相关费用包含在投标总价中

	4.3
	设备实现与院内信息系统（如HIS、LIS、PACS等）的无缝对接，接入方案要求支持标准数据接口（如HL7、DICOM），并提供开放API文档，确保兼容性与数据互通，同时，设备需支持远程监控与维护功能，具备良好的扩展性以满足后续升级需求；提供对接方案；若设备有信息系统接口，全部免费开放。（如需）

	4.4
	其他：
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